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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Projektowanie uktadéw sterowania maszyn 1010222331010227614
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn - studia Il stopnia | (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Konstrukcja maszyn i urzadzen polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Marcin Pelic

email: marcin.pelic@put.poznan.pl

tel. +48 61 665 24 52

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

Wiedza na temat budowy oraz doboru elementéw skladowych napedéw maszyn i urzgdzen

1 Wiedza: oraz ich dynamiki. Znajomos¢ opisu oraz dziatania cztonéw automatyki.
L . . | Projektowania uktadéw napedowych maszyn, opis oraz modelowanie ich czesci
2 Umiejetnosci: | mechanicznych.
3 Kompetencje | zna role techniki i inzynierii w rozwoju kraju.
spoteczne

Cel przedmiotu:
Nabycie praktycznej umiejetnosci projektowania uktadéw sterowania maszyn i urzgdzen.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztatcenia

Wiedza:

1. Ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z zakresu matematyki obejmujgca rozwigzywanie rownan dyskretnych klasycznie i
przy pomocy transformacji Z, wyznaczanie wartosci wlasnych macierzy, wektoréw wtasnych i macierzy modalnej. - [K_WO01]

2. Ma wiedze w zakresie dynamiki maszyn. - [K_WO06]

3. Zna rodzaje i charakterystyke napedéw maszyn technologicznych, podstawowe metody doboru elementéw napeddw
maszyn technologicznych oraz podstawowe cechy charakterystyczne napedéw. - [K_WO08]

4. Ma podstawowg wiedze o cyklu zycia urzadzen, obiektéw i systemoéw technicznych. - [K_W15]

Umiejetnosci:

1. Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych oraz innych wtasciwie dobranych zrodet, takze w jezyku angielskim
lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk komunikacji miedzynarodowej w zakresie studiowanego kierunku studiéw;
potrafi integrowac¢ uzyskane informacje, dokonywac ich interpretaciji i krytycznej oceny. - [K_UO01]

2. Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole, postugiwa¢ sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi wtasciwymi do
realizacji zadan, porozumiewac sie przy uzyciu réznych technik w zespole i srodowisku. - [K_U02]

3. Potrafi przygotowa¢ opracowanie naukowe w jezyku polskim i krétkie doniesienie naukowe w jezyku obcym, uznawanym
za podstawowy dla dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, wtasciwych dla mechaniki i budowy maszyn, przedstawiajgce
wyniki wlasnych badan naukowych. - [K_UO03]

4. Potrafi sformutowa¢ kryteria doboru odpowiedniej metody matematycznej w celu rozwigzania danego problemu
technicznego. Potrafi wykorzystywa¢ wybrane metody matematyczne do rozwigzywania problemu technicznego. - [K_UO06]

5. Potrafi opisa¢ dynamike ztozonych uktadéw mechanicznych. - [K_U13]

Kompetencje spoteczne:

stronalz?2




http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez catg zycie. - [K_K01]

2. Potrafi okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego. - [K_K04]

3. Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu - [K_KO05]
4. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i przedsigbiorczy - [K_KO06]

5. Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej - [K_KO07]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie na podstawie wynikéw regularnego sprawdzania wiedzy i przygotowania studentéw do zajec.

Tresci programowe

Tresci programowe obejmujg tematy zwigzane z zagadnieniami dotyczgcymi:

- podziatu, rodzajow oraz zasady dziatania uktadow sterowania z réznymi nosnikami informacii,

- typow silnikéw stosowanych w maszynach oraz sposobéw ich zasilania,

- rodzajéw czujnikow oraz ich roli w uktadach sterowania,

- zasady dziatania, typow oraz podstaw projektowania uktadéw stykowych,

- budowy, zasady dziatania oraz programowania sterownikéw przemystowych PLC,

- uktadéw wbudowanych oraz komputerowych systeméw sterowania,

- architektur i strategii stosowanych w uktadach sterowania oraz sposobu ich doboru dla danego zadania,
- zagadnien bezpieczenstwa urzadzen elektrycznych.

Literatura podstawowa:

1. G. Pritschow, Technika sterowania obrabiarkami i robotami przemystowymi, Oficyna Wydawnicza Politechniki
Wroctawskiej, Wroctaw 1995

2. J. Przepiorkowski. Silniki elektryczne w praktyce elektronika, Wydawnictwo BTC, Legionowo 2012
3. W. Heumann, T. Kracht, B. Petrick, H. Riege, René Wiegand Poradnik Fachowca 2013, Eaton Industries GmbH, Bon 2013

4. Poradnik: Zagadnienia Bezpieczenstwa w Maszynach i Instalacjach,
http://www.moeller.pl/Documentation/Poradniki/Zagadnienia_bezpieczenstwa.pdf

Literatura uzupetniajaca:

1. M. Szafarczyk, D. Sniegulska-Gradzka, R. Wypysinski, Podstawy uktadéw sterowan cyfrowych i komputerowych,
Wydawnictwo Naukowe PWN, 2007

2. S. Kacprzak, Programowanie sterownikéw PLC zgodnie z norma IEC61131-3 w praktyce, Wydawnictwo BTC, Legionowo -
2011

3. D. Buchczik, W. llewicz, J. Piotrowski, Pomiary czujniki i metody pomiarowe wybranych wielkosci fizycznych i sktadu
chemicznego, Wydawnictwo WNT, 2013

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

1. Wyktad 15
2. Laboratorium 15

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 45 2
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 15 0
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